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Absztrakt: A szerző a saját honlapjain mutatja be a Google Scholar és Orcid honlapok 
lehetséges kapcsolatát. Mester Gyula Google Scholar honlapja elérhető a következő URL-

en (Uniform Resource Locator): 

https://scholar.google.com/citations?hl=en&user=7HP6cEMAAAAJ 

Orcid honlapja pedig a következő webcímen érhető el:  
https://orcid.org/0000-0001-7796-2820 

Ha a Google Scholar honlapon szerkesztjük a Home Page-t, írjuk be az Orcid webcímet és 
így létrejőn a Google Scholar és Orcid honlapok kapcsolata. Ugyanis ha ráklikkelünk a 
Home Page gombra megnyílik a képernyőn a szerző Orcid honlapja. 

Kulcsszavak: Google Scholar weboldal, Orcid webcím, Orcid weboldalak, honlap, URL - 

egységes forráskereső.  

1 Bevezetés 

Az ORCID (Open Researcher and Contributor ID) jelentése: nyílt kutatói és 
közreműködői azonosító. A rövidítés egy alfanumerikus kódot jelöl, ami 
személyeknek (tudományos közlemények szerzőinek, közreműködőinek) tartós, 
egyedi azonosítására szolgál. Továbbá az ezen a kódon alapuló rendszert fenntartó 
és gondozó nonprofit szervezetet is (ORCID, Inc.), [1], [2]. Ezeket a kódokat 
használva lehet – az ORCID weboldalán és szolgáltatásain keresztül – a szerzők, 
életrajzuk, kutatói eredményeik (és más, a rendszer használói által megadott 
információk) között keresni [3]. 

 

Az ORCID-kódok rendszere megoldja azt a problémát, hogy egy adott szerzőnek 
a szakirodalmi hozzájárulása sokszor nehezen azonosítható, mivel a személynevek 

között lehetnek azonosak, a nevek meg is változhatnak (például 
házasságkötéskor), az utóneveket és rövidítéseiket következetlenül használják, a 
névsorrend kulturálisan eltérő, és a publikációk adatai különböző 
írásrendszerekben jelennek meg [4].  
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A Google Scholar (Google Tudós) a Google tudományos keresője 2004-ben 

indult, megjeleníti a kutató tudományos közleményeit, idézeteit, h-indexét és i10-

indexét [5-30]. 

Az első fejezet a bevezetés, a második fejezetben bemutatom az Google Scholar 

és Orcid honlapok lehetséges kapcsolatát, végül összefoglalom a kutatásaim 
eredményeit [31-49]. 

2. Google Scholar és Orcid honlapok kapcsolata 

A szerző a saját honlapjain mutatja be a Google Scholar és Orcid honlapok 
lehetséges kapcsolatát. Mester Gyula Google Scholar honlapja elérhető a 
következő URL-en (Uniform Resource Locator): 

https://scholar.google.com/citations?hl=en&user=7HP6cEMAAAAJ 

Orcid honlapja pedig a következő webcímen érhető el:  
https://orcid.org/0000-0001-7796-2820 

Ha a Google Scholar honlapon szerkesztjük a Home Page-t írjuk be az Orcid 
webcímet és így létrejőn a Google Scholar és Orcid honlapok kapcsolata.  

 

Ugyanis ha ráklikkelünk a Home Page gombra megnyílik a képernyőn a szerző 
Orcid honlapja.  
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3. Összefoglalás 

A tudományos közlemény bemutatta be a Google Scholar és Orcid honlapok 
lehetséges kapcsolatát. Mester Gyula Google Scholar honlapja elérhető a 
következő URL-en (Uniform Resource Locator): 

https://scholar.google.com/citations?hl=en&user=7HP6cEMAAAAJ 

Orcid honlapja pedig a következő webcímen érhető el:  
https://orcid.org/0000-0001-7796-2820 

A szerző a saját honlapjain bemutatta a Google Scholar és az Orcid honlapok 
kacsolatát. Ha a Google Scholar honlapon szerkesztjük a Home Page-t írjuk be az 
Orcid webcímet és így létrejőn a Google Scholar és Orcid honlapok kapcsolata. 
Ugyanis ha ráklikkelünk a Home Page gombra megnyílik a képernyőn a szerző 
Orcid honlapja.. 
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