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Összefoglalás — A közlemény elektromos autók korszerű 

témakörével foglalkozik. Az elektromos autók világméretű 

elterjedését különféle tényezők a hatótáv nagysága, az 

akkumulátor-technológiák fejlettsége, a járműtöltési 

infrastruktúra és a bevezetett állami kedvezmények 

határozzák meg. Áttekintjük az elektromos autók 

újdonságait. Külön kitérünk az Opel Corsa e, Lightyear One, 

Jaguar I-Pace, Nissan Leaf e+, Audi e-Tron, Opel GT X 

Experimental és Bosch e.GO Life 60 elektromos autók, 

bemutatására. 

Kulcsszavak: elektromos autók, hatótáv, akkumulátor-

technológiák fejlettsége, járműtöltési infrastruktúra. 

Abstract — This article deals with the modern topic of electric 

cars. The global penetration of electric cars is determined by 

various factors, such as driving range, battery technology, 

vehicle charging infrastructure and state incentives. We 

review what's new in electric cars. Special mention will be 

made of the Opel Corsa e, Lightyear One, Jaguar I-Pace, 

Audi e-Tron, Nissan Leaf e +, Opel GT X Experimental and 

Bosch e.GO Life 60 electric cars. 

Keywords: electric cars, driving range, advances in battery 

technology, vehicle charging infrastructure. 

BEVEZETÉS 

Autonóm önvezető robot autók a közlekedés biztonsága 

és az okosvárosok tervezése szempontjából időszerűek.  

Az autonóm önvezető robot [1-10] autó előnyei közé 

tartozik, hogy az emberi tevékenység kiküszöbölésével 

elkerülhetők az emberi hibák, így jelentősen csökkenthető 

a közúti balesetek száma.  

Autonóm önvezető robot autó a városi és közúti 

forgalomban emberi beavatkozás nélkül képes közlekedni, 

érzékeli és értékeli a környezetet, digitális technológiák 

segítségével ütközésmentesen irányítja, navigálja önmagát 

[11-20].  

Meghajtásuk elektromos, így a benzin és dízel motoros 

autók gyors értékcsökkenésével kell szembenéznünk.  

A hatótávot (Driving Range) számos tényező 

befolyásolja: haladási sebesség, légkondicionáló 

berendezés használata, külső hőmérséklet.  

Az elektromos autók elterjedésével az egyéni tulajdon 

szerepe háttérbe szorul és a közösségi autók, az autó 

megosztás (Car Sharing) használata mindinkább teret 

hódít, a közlekedés szolgáltatás jellegű lesz:  

Transport-as-a-Service. 

Áttekintjük az elektromos autók újdonságait.  

Külön kitérünk az Opel Corsa e, Lightyear One, Jaguar 

I-Pace, Nissan Leaf e+, Audi e-Tron, Opel GT X 

Experimental és Bosch e.GO Life 60 elektromos autók 

bemutatására.  

ELEKTROMOS AUTÓK 

Az elektromos autó (Electric Car) egy vagy több 

elektromos motor által hajtott közlekedési eszköz. Az 

elektromos autók [21-24] világméretű elterjedését 

különféle tényezők:  

- a hatótáv nagysága,  
- az akkumulátor-technológiák fejlettsége,  
- a járműtöltési infrastruktúra és a  
- bevezetett állami kedvezmények határozzák meg. 
Elektromos autó vásárlásánál adócsökkentésre és állami 

támogatásra számíthatunk. Az elektromos hajtás [25-30] 

előnyei: 

- nincs helyi környezetszennyezés, alacsony 
üzemanyag költség, ingyenes töltési lehetőségek,  

- az elektromos autót otthon is lehet tölteni,  

- zöld rendszámmal ellátott elektromos autók ingyen 
parkolhatnak,  

- fékezéskor az autó mozgási energiája az 
elektromotort generátorként hajtva elektromos 
árammá alakul,  

- nincs zajszennyezés, jelentősen csökkentett a 
rezgőhatás,  

- nincs olajcsere, olcsóbb karbantartás, jelentősen 
kisebb szerviz költségek,  

- egyszerűbb hajtáslánc, jobb gyorsulást biztosít, jobb 
az autó dinamikája. 

Az elektromos autók padlójába épített akkumulátor miatt 

a tömegközéppont alacsony, igy javul a menetstabilitás 

[31-33].  

Kötelező a hanggenerátor beépítése az elektromos 

autókba.  

Az Európai Unió döntéses szerint, 2019 július 1-től, az 

újonnan értékesített elektromos autónak figyelmeztető zajt 

kell kibocsátania alacsony sebesség mellett. Tehát 20 km/h 

sebességig működő, kikapcsolhatatlan hang-generátorral 

kell felszerelni az elektromos autókat.  

Az utakon lévő elektromos autókat 2021-ig kell utólag 

felszerelni hanggenerátorral.  

Megjegyzés: tolatáskor már az első generációs Nissan 

Leaf is csipogással figyelmeztette a gyalogosokat, de ezt a 

hangjelzést a vezető kikapcsolhatja. 
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Norvégiában az elektromos autók mentesülnek a 25 

százalékos forgalmi adó alól, a töltőállomásokon pedig 

ingyenes az akkufeltöltés, 2025-ben betiltják az új gyártású 

benzin- és dízelüzemű autók árusítását.  

Az elektromos autók előfutárának tekinthető plug-in, 

azaz hálózatról tölthető benzin-elektromos hibrid [34-37] 

járművek is egyre jobban terjednek.  

Az elektromos autók elterjedése nem képzelhető el sűrű 

töltőhálózat nélkül, mely területen óriásberuházások 

indultak Európa-szerte. Az elektromos autókhoz 

Európában százezer töltőhely van (1300 gyorstöltő). Az 

elektromos áram különböző módon előállítható. Szél és 

vízierőmű esetében a környezetszennyezés a legkisebb. 

A hatótávot (Driving Range) számos tényező 

befolyásolja: haladási sebesség, légkondicionáló 

berendezés használata, külső hőmérséklet, így télen a 

hatótáv akár a felére is csökkenhet. 

Az autóipar kutatás és fejlesztés szempontjából, az 

elektromos önvezető autók megjelenésével, napjainkban 

robbanásszerű változásokon megy keresztül. Az önvezetés 

nem fejlődés, hanem maga a forradalom. Egyaránt 

alkalmazható személyszállítás és teherszállítás esetében is. 

  Autonóm önvezető elektromos autók kutatása és 

fejlesztése, a robotkutatási és fejlesztési eredmények 

felhasználásával és alkalmazásával, a 90-es években 

Japánban kezdődött. 

Az autonóm, önvezető elektromos autó kutatásán, 

fejlesztésén, egymástól függetlenül több cég, így a Google 

Waymo, Tesla Motors, Nissan, Toyota, Volkswagen/ Audi, 

Mercedes-Benz, Citroën, Renault, Porsche és a Bosch is 

dolgozik. 

2012-ben négy cég, a Tesla, Renault-Nissan-Mitsubishi, 

Volvo és a PSA/Peugeot-Citroen, 11 elektromos autó 

modellje volt jelen Európában. 2013-ban csatlakozott a 

Volkswagen, BMW, Ford és Daimler, összesen 16 modell.  

2018-ban a Toyota, Hyundai-Kia, Jaguar Land Rower 

csatlakozásával 60 elektromos autó modell érhető el 

Európában. A továbbiakban bemutatunk hat, 2019-es 

modellévű elektromos autót [38].  

Opel Corsa-e 

Az 1. ábrán bemutatjuk az Opel Corsa-e elektromos 

autót [39] IntelliLux LED® elnevezésű mátrix 

fényszóróval. Fontosabb adatai: hatótáv 330 km (WLTP), 

teljesítménye 100 kW, akkumulátora 50 kWh, gyorsulása 0 

– 100 km/h: 8.1 s. 

 

 

 
1. ábra: Opel Corsa-e elektromos autó, 2019-es modell. 

Lightyear One 

A 2. ábrán bemutatjuk a négykerékhajtású, négy 

villanymotoros Lightyear One elektromos autót [40]. 

Fontosabb adatai:  

hatótáv 725 km (WLTP), akkumulátora 60 kWh, 

gyorsulása 0-100 km/h: 10 s. 

 

2. ábra Lightyear One elektromos autó, 2019-es modell. 

Jaguar I-Pace 

A következő ábrán (3. ábra) bemutatjuk a Jaguar I-Pace 

elektromos autót [41].  

Fontosabb adatai: hatótáv 470 km (WLTP), gyorsulása 

0-100 km/h: 4,8 s. 

 

3. ábra Jaguar I-Pace elektromos autó, 2019-es év autója. 

Nissan Leaf e+ 

A Nissan Leaf elektromos autó 2010 decemberében 

jelent meg [42].  

A 4. ábrán bemutatjuk a Nissan Leaf e+ elektromos 

autót, 2019-es modell.  

Fontosabb adatai: hatótáv 400 km, akumulátorra 64 

kWh, e-pedáljával gyorsíthat, lassíthat és fékezhet. 
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4. ábra Nissan Leaf e+ elektromos autó, 2019-es modell. 

Audi e-Tron 

Az 5. ábrán bemutatjuk az Audi e-Tron elektromos autót 

[43].  

Fontosabb adatai: hatótáv 411 km (WLTP), 

akkumulátora 95 kWh, gyorsulása 0-100 km/h: 4,8 

másodperc, maximális sebessége 200 km/h. 

 

5. ábra: Audi e-Tron elektromos autó, 2019-es modell. 

Opel GT X Experimental 

A 6. ábrán bemutatjuk az Opel GT X Experimental 

elektromos autót [44].  

Fontosabb adatai: hatótáv 500 km, 50 kWh-s s lítium ion 

akkumulátor, Level 3-as önvezetés. 

 

6. ábra: Opel GT X Experimental elektromos autó. 

 

Bosch e.GO Life 60 

A 7. ábrán bemutatjuk a Bosch e.GO Life 60 elektromos 

autót, 2019-es modell [45].  

Fontosabb adatai: hatótáv 145 km (WLTP), 23.5 kWh-s 

lítium ion akkumulátor, hossza 3,345 m. 

 

7. ábra Bosch e.GO Life 60 elektromos autó, 2019-es modell. 

3 AUTÓ MEGOSZTÁS (CAR SHARING) 

Az elektromos autók elterjedésével az egyéni tulajdon 

szerepe háttérbe szorul és a közösségi autók, az autó 

megosztás (Car Sharing) használata mindinkább teret 

hódít, a közlekedés szolgáltatás jellegű lesz: Transport-as-

a-Service (TaaS). Az autó tulajdonosokból bérlők lesznek, 

a saját tulajdonú autók száma drasztikusan csökkenthet 

(The End of Individual Car Ownership!). Ma Budapesten 

autó megosztás szolgáltatást nyújtanak a következő cégek:  

GreenGo (2016 óta működik) Mol Limo (2018 január óta), 

DriveNow, Avalon Car(e) Services, Prologis Car Sharing, 

Rentalcars, BeeRides. Az AutoPal egy közösségi autó-

megosztó szolgáltatás.  

Az US Department of Transportation „RethinkX” 

tanulmánya szerint 2025-re jöhet el a fordulópont, amikor 

már több kilométert tesznek meg az emberek megosztott 

járművekkel, mint saját autójukkal [46]. 

ÖSSZEGZÉS 

A közlemény elektromos autók korszerű témakörével 

foglalkozik. Önvezető autóknak a meghajtásuk elektromos 

így a benzin és dízel motoros autók gyors 

értékcsökkenésével kell szembenéznünk. Az elektromos 

autók világméretű elterjedését különféle tényezők a hatótáv 

nagysága, az akkumulátor-technológiák fejlettsége, a 

járműtöltési infrastruktúra és a bevezetett állami 

kedvezmények határozzák meg. A hatótávot (Driving 

Range) számos tényező befolyásolja: haladási sebesség, 

légkondicionáló berendezés használata, külső hőmérséklet. 

Az elektromos autók elterjedésével az egyéni tulajdon 

szerepe háttérbe szorul és a közösségi autók, az autó 

megosztás (Car Sharing) használata mindinkább teret 

hódít, a közlekedés szolgáltatás jellegű lesz (Transport-as-

a-Service). Áttekintettük az elektromos autók újdonságait.  

Külön kitértünk a Opel Corsa e, Lightyear One, Jaguar 

I-Pace, Nissan Leaf e+, Audi e-Tron, Opel GT X 

Experimental és Bosch e.GO Life 60 elektromos autók 

bemutatására. 
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